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SCARAFLEX® - eine Innovation made in Austria

A /ALLGEMEIN
1/EINLEITUNG

SCARAFLEX® ist ein Schutzeinrichtungssystem, das es ermodglicht,
Epson-Scara-Roboter ohne Schutzumhausung sicher zu betreiben. Das
System besteht aus einer drucksensitiven sensorischen Schutzummantelung
und einer Uberwachungseinrichtung, die die erlaubte Geschwindigkeit des
Roboters begrenzt. Wird eine Kollision Uber die sensorische Schutzum-
mantelung wahrgenommen oder die erlaubte Geschwindigkeit Uberstiegen,
stoppt der Roboter unmittelbar noch bevor Gefahr entsteht. SCARAFLEX® ist
ein Komplettsystem und bendtigt keine weiteren Komponenten, um sicher
betrieben werden zu kdnnen. Es kann mit einem neuen Scara-Roboter oder
als Upgrade-Kit angeschafft werden, um altere Roboter (sogar bis zu 5 Jahre
alte Gerate) aufzurtsten.

2 / AIRSKIN® PADS

Die AIRSKIN® Pads sind sensorische Pads, welche alle bewegten Teile
des Scara-Roboters vollstandig in den Bewegungsrichtungen ummanteln.
Die Funktion der AIRSKIN® ist es den Roboter bei Kollision mit Menschen
oder Maschine sofort zu stoppen. Das System ist mit dem TUrsicherheits-
kreis der Robotersteuerung verbunden und unterbricht diesen, sobald
eine Kollision detektiert wurde. Durch die weiche Oberflachenstruktur
wird, neben der Funktion der Kollisionsdetektion, auch die Ubertragende
Kraft, die bei einem Zusammenprall auftritt, gedampft und optimal auf

der Kollisionsflache verteilt. Gefahrdungen durch den Kollisionsdruck sind
daher auf ein Minimum reduziert. Bei Beschadigung oder Leckage der
Pads stoppt der Roboter und zeigt mittels Farbcodes den aktuellen Status
des Pads an.

3/SPEEDGUARD

Eine weitere Funktion von SCARAFLEX® ist die Begrenzung der Applika-
tionsgeschwindigkeit des Roboters. Dabei misst der Speedguard mittels
mehrerer Beschleunigungssensoren die auftretende Geschwindigkeit des
Roboters und vergleicht diese mit den eingelernten Geschwindigkeits-
grenzwerten. Ubersteigt die gemessene Geschwindigkeit des Roboters
die hinterlegten Grenzwerte, wird der Roboter gestoppt. Sollte kein Fehler
oder Stérung beim Roboter vorliegen, kann dieser durch einen Tasten-
druck wieder in Betrieb genommen werden.

Hinweis: Wenn Sie an weiteren Unterlagen zu SCARAFLEX® interessiert sind, wenden Sie
sich an uns oder laden Sie diese Unterlagen direkt unter scaraflex.com/downloads herunter.



4 /SAFETY FLANGE

Der Safety Flange ist eine Sicherheitskomponente, die sich am unteren
Ende der Spindel befindet. Die Greifer-Montageplatte des Safety Flanges
ist federgelagert und im Falle einer Kollision nachgiebig. Er detektiert auf-
tretende Winkel-, Rotationsanderungen und Stauchungen und bringt beim
Eintreten den Roboter sofort zum Stillstand. Dadurch kann die Gefahr
vor Verletzungen und Sachschaden im Kollisionsfall verringert werden.
Zusatzlich zu den bisher genannten Sicherheitsfunktionen besitzt der
Safety Flange ein AIRSKIN® Pad, das die Kontur vollstandig bedeckt und
somit auch Kollisionen Uber Druckanderung wahrnehmen kann. Der
Robotergreifer ist auf dem Safety Flange montiert und profitiert von dessen
Sicherheitsfunktionen. Dadurch bietet SCARAFLEX® eine ideale Schnitt-
stelle flr einen kollaborativen Greifer.

] ] e SAFETY FLANGE

L

(Beispielhafte Anwendungen —
nicht Teil von SCARAFLEX®)

5/KOMMUNIKATION

REDUNDANTE
SICHERHEITSLEITUNGEN

Der Anschluss erfolgt am Tiirsicherheitskreis
der Robotersteuerung

Die internen Komponenten von SCARAFLEX® sind seriell Uber zwei
redundante Sicherheitsleitungen miteinander verbunden. Diese Sicher-
heitsleitungen dienen als Bussystem, (ber das die Kommunikation er-
folgt. Die Sicherheitsleitungen sind auBerdem am TUrsicherheitskreis der
Robotersteuerung aufgelegt.

Meldet ein Teilnehmer einen SicherheitsverstoB, werden die redundanten
Sicherheitsleitungen getrennt. Dadurch ist der Tursicherheitskreis des
Roboters unterbrochen und der Roboter bleibt stehen.

Ein SicherheitsverstoB kann eine Kollision der Pads, das unerlaubte Uber-
treten der Sicherheitsgeschwindigkeit oder die unerlaubte Auslenkung
des Safety Flanges mit Greifer sein. Auch im Falle einer Fehlermeldung
oder Beschadigung der Pads bleibt der Roboter stehen und zeigt diesen
mittels Farbcodes auf der betreffenden Komponente an.



6 /SICHERHEIT

Alle Komponenten von SCARAFLEX® haben
eine Zertifizierung als Sicherheitshauteil.

. BLUE DANUBE
Produkt: AIRSKIN® von Blue Danube Rohotics
! von B1de Tant ' ROBQOTICS

ISO 13849-1 Cat 3/ Ple
JIRSKIN

IEC 62061 SILCL 3

Das gesamte Sicherheitsniveau, das durch die Kombination von SCARAFLEX®
mit einem Epson Scara erreicht werden kann, ist P/-d.

SCARAFLEX® ist eine Sicherheitseinrichtung, mit der sich sichere und
zaunfreie Anwendungen realisieren lassen (vergleichbar mit einem
Sicherheitsschalter). Es liegt nach wie vor in der Verantwortung des Integra-
tors, die komplette Anwendung unter Bericksichtigung der geltenden tech-
nischen Normen und Vorschriften zu entwerfen und umzusetzen.

FAZIT

WARUM SCARAFLEX®?

B Prazise und langlebige Mechanik mit zuverlassiger Steuerung und
bewahrten EPSON-Optionen (z. B. Conveyor Tracking, Vision, etc)

B Einfache Risikobewertung fir Integratoren durch
einfache Scara-Kinematik (,Zonenmodell*)

B Weiche Prallplatten, die hthere Geschwindigkeiten in der
Anwendung ermoglichen (ca. 500 mm/s, Kopfkollision gemaB
ISO TS 14066 ausgeschlossen)

B Wenn der Roboter nicht lauft, kann dieser von Hand bewegt werden

B SCARAFLEX® kann bei bestehenden Robotern nachgerustet
oder bei Bedarf wieder entfernt werden

B Die verwendete AIRSKIN®-Technologie ist als
Sicherheitssensor weltweit zertifiziert und zugelassen

EINE INNOVATION MADE IN AUSTRIA

Mit jahrzehntelanger Erfahrung im Bereich Roboteranwendungen und einer
engen Partnerschaft mit EPSON ausgertstet, ist es der ECONOMA Engi-
neering aus Osterreich gelungen, dieses innovative Sicherheitsfeature nach
fast 4 Jahren Entwicklungszeit erfolgreich auf den Markt zu bringen.

ECONOMA Engineering ist ein Automatisierungsspezialist im Stden
Wiens — mit einem groBen Namen, wenn es um High Tech-Entwicklungen
geht. Viele namhafte Hersteller, wie zB Melecs EWS oder auch Institutionen
wie die Minze Osterreich AG greifen gerne auf das Know-how des Wiener
Familienunternehmens zurick.

V' 2
ECONOMA ENGINEERING THAT WORKS
A\ 9 4
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EPSON SCARAFLEX® EPSON SCARAFLEX®
LS6-B602S LS6/600 LS6-B702S LS6/700
Traglast *! Nom. (kg m’) 2 2
Max. (kg m?) 6 5 6 5
J1+1)2) 600 700
Armlange (1) 325 425
(J2) 275 275
(J1+J2) mm +/- 0,02 +/- 0,02
LT (J1) mm +/- 0,01 +/- 0,01
iederhol-
genauigkeit (12) mm +/- 0,01 +/- 0,01
(J3) mm +/- 0,01 +/- 0,01
(J4) Grad +/- 0,01 +/- 0,01
Standard-Zykluszeit (sec) 0,42 n.a. 0,43 n.a.

) (J1) Grad +/-132° 112,5° +/-132° 112,5°
Ll (12) Grad +/- 150° 141° +/- 150° 141°
Bewegungs-
reichweite (J3) mm 200 200

(J4) Grad +/- 360 +/- 360
U1+J2) mm/s 7.850 800*3 8.590 800*3
Max. Achsge- * *
schwindigkeit *2 (J3) mm/s 1.110 220*3 1.110 220*3
(J4) Grad/s 2.000 n.a. 2.000 n.a.
(14) Zulissiges Massen- Nom. (kg m?) 0,01 0,01
tragheitsmoment Max. (kg m?) 0,12 0,12
(J3) Anpresskraft (N) 100 100
Montageart Boden Boden
Installationsumgebung Standard / IP 20 Standard / IP 20
Gewicht (in kg, ohne Kabel) 17 23,5 18 25
Einsetzbares Steuergerit RC90-B RC90-B
Kabellangen*4 3,5,10 3,5,10 3,5,10 3,5,10
Spannungsversorgung 230V 24V (extern) 230V 24V (extern)

SICHERHEITSSTANDARDS SCARAFLEX®
Konform mit EU-Verordnung®3, KC, KCs ANSI/RIA R15.062-2012, NFPA 79 (Ausgabe von 2007).
Aufgebaut aus Sicherheitskomponenten, die nach IS0 13849 zertifiziert wurden (Ple/Kat 3)

SICHERHEITSSTANDARDS EPSON
Konform mit EU-Verordnung*3, KC, KCs
ANSI/RIA R15.062-2012, NFPA 79 (Ausgabe von 2007)

*4 Nur Standardkabel verfiighar.

*5 Da der Roboter in der Anlage des Kunden gebaut und verwendet
wird, ist im Lieferumfang des Roboters eine ,Declaration of
Incorporation of Partly Completed Machinery“ (Einbauerklarung
fiir unvollstdndige Maschine) enthalten.

*1 Zulassige Hochstlast nicht iiberschreiten.

%2 Maximale Achsgeschwindigkeit ohne die Option SCARAFLEX®,
gemessen mit 2 kg Traglast an der Spindel.

*3 Das ist die zulassige Maximalgeschwindigkeit die durch die Begrenzung des
Features der ,sicheren Geschwindigkeit“ erlaubt wird. Dieser Wert wird in
der SCARAFLEX-Firmware hinterlegt und kann nicht verandert werden.

SCARAFLEX® ist eine Sicherheitsoption fiir EPSON Roboter, aufgebaut aus Sicherheitskomponenten, die nach 1SO 13849
(PL-e/Kat3) zertifiziert wurden. Jeder der angefiihrten Robotertypen wurden mit SCARAFLEX® ausgeriistet und anschlieBend
von einem unabhangigen Sachverstandigen einer Risikobewertung mit einer vollstandigen Messung der Kraft und
Druckeinwirkung nach ISO/TS 15066, DGUV FB-HM 080 und RIA TR R15.806-2018 unterzogen.

Dieser Nachweis gilt nur fiir SCARAFLEX® in Verbindung mit dem jeweiligen Robotertyp. Es verbleibt in der Verantwortung
des Integrators fiir die gesamte Applikation (Betrachtung des Roboters, mit dem Greifers und dem Produkt in der Applikations-
umgebung) eine eigene Risikobewertung mit einer Kraft-Druckmessung durchzufiihren.
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Lange Arm Nr. 1 & Arm Nr. 2 (mm)
Lange Arm Nr. 1 (mm)

Lange Arm Nr. 2 (mm)

(J1) Bewegungswinkel (Grad)
(J2) Bewegungswinkel (Grad)
Bewegungsreichweite (mm)
Bewegungsreichweite hinten (mm)

Winkel des (J1) mechanischen
Anschlags (Grad)

Winkel des (J2) mechanischen
Anschlags (Grad)

Mechanischer Anschlaghereich (mm)

Mechanischer Anschlaghereich
hinten (mm)

(J3) Bewegungsreichweite (mm)
Abstand von Montagesockel (mm)

(J3) Mechanischer Anschlag-
bereich oben (mm)

(J3) Mechanischer Anschlag-
bereich unten (mm)

Raum ohne Kollision (mm)

EPSON
LS6-B602S
600
325
275
132°
150°
162,6
492,6
2,8
2,8
142,5
504
200
51
10
11,8
n.a.

SCARAFLEX®
LS6/600

112,5°
141°
205
3994

n.a.

n.a.

n.a.

66,65

710

EPSON
LS6-B702S

132°
150°

232
559,4

2,8

2,8
214
5745

51

n.a.

SCARAFLEX®
LS6/700
700
425
275
112,5°
141°
275
4376
n.a.
n.a.
n.a.
n.a.
200
66,65
10
11,8
810

A = Mitte von Achse 3 (Tool Center Point)

B = Bewegungsreichweite

C = Maximale Reichweite
D = Montagesockel

Safety Flange
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KONTAKTIEREN SIE UNS!

Haben Sie Fragen rund um SCARAFLEX®?
V

Dann kontaktieren Sie uns einfach per E-Mail oder Telefon
— wir sind als Hersteller gerne fiir Sie da!

E-Mail: info@scaraflex.com
Telefon: +43 1 596 1000

Vertriebspartner von SCARAFLEX®
\%

Wenn Sie an SCARAFLEX® interessiert sind und eines unserer Produkte
erwerhben mochten, besuchen Sie hitte unsere Verkaufsseite:

www.SCARAFLEX.com/sales

www.scaraflex.com

e

Zertifiziert nach

>1S013849 > |EC 62061
> Cat 3/PLe >SILCL 3

Anderungen, Irrtiimer und E PSON
Druckfehler vorbehalten







SCARAFLEX SCARAFLEX®

Mehr Sicherheit & Flexibilitat fiir Ihre Produktion Mehr Sicherheit & Flexibilitat fiir lhre Produktion

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN









